POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Budowa pojazdéw autonomicznych [N1MiBP1>BPA]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechanika i budowa pojazdow 3/5

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
niestacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
9 18 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Jerzy Kupiec
jerzy.kupiec@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student ma podstawowg wiedze na temat maszynoznawstwa, mechaniki, podstaw konstrukcji maszyn i
praw fizyki. Student potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, wycigga¢ wnioski,
czyta¢ schematy i rysunki techniczne. Student ma swiadomosc¢ roli sSrodkéw transportu w dziatalnosci
gospodarczej cztowieka.

Cel przedmiotu
Przekazanie studentom informaciji na temat budowy i dziatania uktadéw podwozia samochodu.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma podstawowg wiedze o znormalizowanych zasadach zapisu konstrukcji i grafice inzynierskiej

2. Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie maszyn, tj, automatyzacji i mechatronizaciji,
automatyzacji procesow projektowania i konstruowania maszyn, wzrostu bezpieczenstwa i komfortu
obstugi, stosowaniu nowoczesnych materiatow konstrukcyjnych

3. Posiada poszerzong wiedze podstawowg niezbedng dla zrozumienia przedmiotow specjalistycznych
oraz wiedze specjalistyczng o budowie, metodach konstruowania, wytwarzania oraz eksploatac;ji



wybranej grupy maszyn roboczych, transportowych oraz cieplnych i przeptywowych objetych sciezkg
dyplomowania

Umiejetnosci:

1. Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, internetu, baz danych i innych zrédet. Potrafi integrowac
uzyskane informacje interpretowac i wyciggac z nich wnioski oraz tworzy¢ i uzasadnia¢ opinie

2. Potrafi przygotowa¢ dokumentacje techniczng opisowo - rysunkowg zadania inzynierskiego.

3. Potrafi odrecznie narysowaé¢ schemat i prosty element maszynowy zgodnie z zasadami rysunku
technicznego

Kompetencje spoteczne:

1. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci
2. Jest gotow do myslenia i dziatania w sposdb przedsigbiorczy

3.Jest gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:

- przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,

- dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza nabyta w ramach wyktadu jest weryfikowana na gezaminie koncowym.
Obowigzkowe indywidualne sprawozdania z zaje¢ laboratoryjnych. Zaliczenie kohcowe zajeé
laboratoryjnych.

Tre$ci programowe

Program modutu obejmuje nastepujgce zagadnienia:
- uktad zawieszenia,

- kota, opony,

- uktad przeniesienia napedu,

- uktad kierowniczy,

- uktad hamulcowy,

- nadwozie.

Tematyka zaje¢

1. Budowa uktadu jezdnego, kota i ogumienie

. Budowa ukfadu zawieszenia

. Budowa uktadow kierowniczych

. Budowa systemu ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji pojazdéw

. Budowa pneumatycznych uktadéw hamulcowych

. Budowa hydraulicznych uktadow hamulcowych

. Budowa manualnych skrzyn biegéw

. Budowa sprzegiet, watow i potosi w uktadzie przeniesienia napedu
. Budowa automatycznych skrzyn biegow

10 Budowa zautomatyzowanych skrzyn biegéw

11. Budowa uktadow napedowych 4x4

12. Budowa przekfadni gtéwnych i mechanizméw réznicowych

13.Budowa urzgdzen wspomagajgcych w uktadach kierowniczych

14. Budowa zespotdéw bezpieczenstwa czynnego i biernego

15. Budowa nadwozi pojazdéw samochodowych
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Metody dydaktyczne

Wykiad z prezentacjg multimedialna.
Zajecia laboratoryjne: samodzielne wykonanie zadan podanych przez prowadzgcego - ¢wiczenia
praktyczne.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 32 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 68 2,00




